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Proiectul propus are ca obiectiv principal proiectarea si realizarea unui sistem robotic autonom de 
reabilitare destinat recuperarii functionale a copiilor cu dizabilitati locomotorii, ce poate fi utilizat in centre de 
recuperare/reabilitare din spitale, policlinici, prevazute cu programe de recuperare infantila. Acesta prezinta o 
noutate nationala si trateaza o problema de interes, aflata in topul cercetarilor din SUA, UE si Japonia. 

Copiii cu dizabilitati locomotorii cauzate fie de boli (ex. paralizie cerebrala, malformatii osoase ce 
necesita intereventii chirurgicale) fie de politraumatisme rezultate in urma unor accidente, au nevoie de terapii 
de recuperare pentru a putea duce o viata independenta si a reveni la normalitate fizica. In ultimii ani s-au 
dezvoltat sisteme de acest tip, dar pentru persoane mature, varstnice ce prezinta dizabilitati locomotorii cauzate 
de boli (artrita reumatica, osteoartrita)  sau accidente, fapt pentru care se utilizeaza o noua terapie de recuperare 
denumita mersul stationar (pe banda rulanta), cu ajutorul careia pacientii handicapati locomotor invata sa 
mearga din nou. Considerand acest tip de terapie si programele de recuperare special dedicate pentru copii cu 
probleme de recuperare locomotorie, se va dezvolta un sistem pentru reabilitarea functionala a copiilor. Acest 
sistem este compus dintr-un exoschelet echipat cu senzori si actuatori, controlat si comandat de un computer 
prevazut cu un software dedicat si o banda rulanta necesara desfasurarii activitatii de pasire. Structura 
exoscheletului va fi modulara prevazuta cu sisteme mecanice de reglare si ajustare a dimensiunilor in vederea 
adaptarii acestuia pentru copii cu varste cuprinse intre 4-7ani. In structura acestuia se regasesc articulatii cu un 
numar de grade de libertate identic cu cel al aparatului locomotor uman pentru satisfacerea activitatii de pasire. 

Prin dezvoltarea de noi protocoale de diagnostic si tratament medical pentru recuperare /reabilitare a 
handicapului locomotor cu impact direct asupra starii de sanatate se justifica cresterea sperantei de viata a 
pacientilor, mai ales cand acestia se afla la varste fragede.


